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BAB VI 

Kesimpulan dan Saran 

 

6.1. Kesimpulan 

Berdasarkan hasil pengujian yang telah dilakukan, maka kesimpulan yang 

didapatkan adalah sebagai berikut. 

a. Penelitian tentang pengembangan sistem untuk melakukan pengenalan 

objek dengan algoritma Region-based Convolutional Neural Network 

dengan dengan model jaringan dan dataset terbaru telah berhasil 

dilakukan. 

b. Hasil dari pengujian pengenalan objek menggunakan metode ini 

menunjukkan tingkat akurasi yang cukup tinggi dan sepadan dengan 

implementasi lainnya dengan nilai mAP pada dataset VOC 2012 mencapai 

0,759 dan kecepatan deteksi yang cepat mencapai 101 ms pada model 

jaringan ResNet. 

 

6.2. Saran 

Menurut penulis, penelitian ini juga masih dapat dikembangkan. Berikut 

adalah beberapa hal yang dapat dilakukan untuk mengembangkan penelitian 

ini lebih lanjut. 

a. Mengembangkan penggunaan metode R-CNN dengan metode lain yang 

lebih terbaru seperti R-FCN, maupun varian R-CNN lain mengingat terus 

berkembangnya penelitian dibidang ini. 

b. Dataset yang digunakan dapat diganti dengan dataset yang lebih terbaru 

dan mempunyai kelas objek yang lebih lengkap seperti Microsoft COCO. 
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