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Adrian Kelvianto 
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Moda transportasi di Indonesia yang berkembang pesat, diikuti dengan 

permasalahan lalu lintas yang mengiringinya, di antaranya kecelakaan lalu lintas. 

Kecelakaan lalu lintas sendiri bersifat multi faktor, yang artinya ditimbulkan oleh 

berbagai macam hal, di antaranya kerusakan infrastruktur seperti jalan, kurangnya sarana 

prasarana lalu lintas, kondisi kendaraan atau kelalaian pengemudi. Di sisi lain, tingginya 

jumlah korban tewas dan cedera serius karena kecelakaan kendaraan disebabkan oleh 

penanganan yang salah atau terlambat kepada korban kecelakaan. 

 Dari kondisi ini muncul gagasan untuk dikembangkannya sistem deteksi 

kecelakaan kendaraan berbasis IoT yang memanfaatkan modul GY-521 MPU6050 

sebagai sensor accelerometer sekaligus sensor gyroscope, lalu meneruskan informasi 

yang diperlukan lewat telegram agar korban kecelakaan segera tertangani. Metode 

pengujian black box dilakukan untuk mengamati dan memeriksa fungsionalitas dari 

perangkat sistem yang berfungsi sebagaimana mendeteksi apabila terjadi kecelakaan.  

Kegunaan dari sistem ini untuk mendeteksi apabila terjadi kecelakaan, 

memperoleh lokasi kecelakaan lalu meneruskan informasi penyelamatan secepatnya. 

Hasil temuan penelitian ini menghasilkan suatu produk yang dapat menekan 

kemungkinan korban kecelakaan mengalami cedera yang lebih serius karena tidak segera 

mendapat penanganan pasca kecelakaan. 

 

Kata kunci : IoT, Kecelakaan, Penyelamatan, Sistem Deteksi, Accelerometer, MPU6050. 
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