BAB VI
PENUTUP

Kesimpulan

Berdasarkan analisis dan hasil pembangunan dashboard Robot AGV yang
telah dilakukan, terdapat hal-hal yang dapat disimpulkan. Dashboard Robot AGV
ini telah berhasil dibangun. Pemantauan robot pada dashboard telah dapat
menampilkan data-data robot pada dashboard sehingga mudah untuk dipantau oleh
pengguna. Pengontrolan robot AGV telah berhasil dengan pemberian tugas kepada
Robot AGV dengan algoritma fungsi kuadratik untuk task allocation untuk memilih
robot yang akan ditugaskan sesuai indikator data dari tugas yang memiliki prioritas
pada setiap indikator. Dashboard ini telah berhasil dibangun dan terintegrasi
dengan service Websocket robot AGV sehingga data-data dari robot dapat diterima
untuk disimpan ke basis data juga dapat dijadikan kondisi untuk pengelolaan data-
data untuk tugas robot yang melibatkan komunikasi data antara back-end Laravel

dengan Websocket.

Saran

Berdasarkan analisis dan hasil pembangunan dashboard Robot AGV yang
telah dilakukan, terdapat hal-hal yang masih dapat dikembangkan pada sistem
tersebut. Berikut adalah saran pengembangan yang dapat dilakukan agar web

dashboard dapat menjadi lebih baik lagi ke depannya.

1.  Dapat ditambahkan fitur pencarian tugas robot sehingga jika tugas robot
sudah sangat banyak, dapat dicari dengan mudah.

2.  Dapat ditambahkan fitur notifikasi jika barang sudah selesai dikeluarkan dan
sudah ditaruh di station home agar dapat segera diambil barangnya.

3. Membuat tugas robot dapat mengambil beberapa barang sekaligus.

4.  Membuat robot dapat kembali ke station home jika tugas sudah selesai
dikerjakan dan sedang tidak ada tugas lain pada robot tersebut.
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LAMPIRAN

Gambar 2 Situasi Proses Pengujian Terhadap Pengguna
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Gambar 3 Bukti Bahwa Visualisasi Peta Robot Telah Disesuaikan dengan Situasi Posisi Koordinat
Nyata

Gambar 4 Bukti Bahwa Responden Mengamati Pergerakan Robot saat Dashboard Digunakan
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