BAB 1

PENDAHUL UAN

1.1. Latar Bel akang Masal ah

Per kembangan teknologi robotika telah nenbuat
kualitas kehidupan nmanusia senakin tinggi. Dinmna
per kembangan teknol ogi robotika tersebut telah nanmpu
meni ngkat kan kual i t as maupun kuantitas pr oduksi
ber bagai pabri k, keamanan dan  per mai nan. Dengan
per kenbangan robot yang kian pesat di dunia, dapat
dijadi kan alternatif lain untuk nenggantikan peran
manusia yang nemliki keterbatasan, m salnya untuk
pekerjaan yang nmenerl ukan ketelitian tinggi pada bidang
peri ndustrian, nel akukan pekerjaan dengan resi ko bahaya
yang tinggi at aupun mel akukan pekerj aan yang
menmbut uhkan tenaga besar dan sebagai nya. Teknol ogi
robotika juga telah nenjangkau sisi hi buran dan
pendi di kan bagi manusia. Teknologi sistem kendal
dengan piranti m krokontroler telah berkenbang nenj adi
sal ah satu sistem kontrol kendali cerdas yang dapat
di gunakan unt uk apli kasi dal am bi dang roboti ka.

Tugas akhir ini akan nenbuat suatu robot soccer
untuk hiburan vyang dikendali kan dari jarak jauh
nmenggunakan gel onbang radi o frekuensi dengan
menggunakan gabungan teknol ogi m krokontrol er dengan
joystick PS1 ataupun PS2. Robot soccer ini nerupakan
salah satu aplikasi yang nenpunyai rancangan untuk
komuni kasi dari jarak jauh tanpa kabel yang banyak
di rancang bai k untuk penelitian maupun konpetisi robot.

Sesuai dengan nanmanya, tugas yang harus dil akukan ol eh



robot soccer ini adalah dapat digerakkan dari jarak
j auh dengan nenmanf aat kan gel onbang radi o frekuensi (RF)
sebagai penghubung antara robot soccer dengan gerakan
seperti gerakkan maju, nmundur kanan dan kekiri, robot
soccer ini juga dapat dialamati dengan nenggunakan
bineri 8 bit untuk dapat dikendalikan dal am satu unit
kendal i , di mana satu unit kendali tersebut terdiri dari
1 team yang terdiri dari 5 robot soccer yang dapat di
akses ol eh 5 orang operator.

Pada Tugas Akhir ini, penulis akan nenbuat robot
soccer dengan nenggunakan gelonbang radio frekuensi, dan
jaringan m krokontrol er sebagai unit kendali utama (naster)

dan kendal i penerina (sl ave).

1.2. Rumusan Masal ah
Berdasarkan | atar bel akang nasal ah di atas, naka dapat

di runuskan beberapa pernasal ahan, antara | ain:

1. Bagai mana nerancang dan nenbuat robot soccer dengan
nmenggunakan gel onbang radi o frekuensi

2. Bagai mana nerancang dan nenbuat sebuah m krokontrol er
yang berfungsi sebagai sistem kontrol pada robot
soccer dengan nenggunakan gel onmbang radi o frekuensi

1.3. Tujuan Penyusunan Tugas Akhir

Tujuan yang ingin dicapai dari tugas akhir ini adalah

1. Menbuat robot soccer dengan nenggunakan gel onbang
radi o frekuensi dengan nikrokontrol er yang berfungsi
sebagai sistem kontrol pada pengendali robot jarak

j auh.



1.4. Batasan Masal ah

Adapun batasan nmasal ah dari penbuatan robot soccer
dengan nenggunakan gelonbang radio frekuensi ber basi s
m kr okontrol er adal ah :

1. Menggunakan m kr okontr ol er AT89S52 unt uk
i npl enent asi robot soccer dan sistem kontrol pada
r obot soccer.

2. Perancangan ant ar nuka r obot soccer dengan
menggunakan gel onbang radi o frekuensi .

3. Menggunakan bahasa C untuk penbangunan aplikasi
pengendal i an robot soccer.

4. Pergerakan robot soccer ini nenpunyali batasan
tertentu.

1.5. Metode Penelitian
Met ode yang akan di gunakan dalam tugas akhir ini
terdiri dari |angkah-1angkah berikut:

1. Metode Studi Literatur
Penul i s nel akukan st udi kepustakaan dan analisis
terhadap berbagai referensi yang berkaitan dengan
penelitian vyang dilakukan dengan cara nenbaca dan
menaham  buku-buku referensi, perangkat |unak yang

sudah ada, dan nedia-nedia lain yang relevan dengan

robot i ka.
2. Penbangunan aplikasi pengendali robot soccerdengan
nmenggunakan gel onbang radi o fr ekuensi ber basi s

nmi krokontrol er neliputi
a) Penganbilan informasi yang diperlukan dari data
yang di dapat nengenai aplikasi penggerak robot

soccer.



b) Pencari an konponen- konmponen el ekt roni ka dan
nmekani k yang di perl ukan unt uk per ancangan
nmengenai aplikasi penggerak robot soccer

c) Merancang rangkai an-rangkai an el ektroni ka yang
di gunakan untuk penbuatan aplikasi pengger ak
robot soccer

d) Perakitan konponen- konponen el ektroni ka  dan
nmekani k unt uk nendukung aplikasi penggerak robot
soccer.

e) Merancang antarnuka sistem komunikasi dengan
m krokontroler yang berfungsi sebagai  sistem
kontrol pada robot soccer.

3. Mel akukan pengujian dari hasil perancangan apl i kasi
pengendal i robot soccerdengan nenggunakan gel onbang
radi o frekuensi berbasis ni krokontrol er.

4. Analisa hasil dan nenbuat kesi nmpul an

1.6. Sistemati ka Penulisan
Penul i san Tugas Akhir ini akan dibagi nmenjadi |im bab

yaitu :
BAB | PENDAHULUAN

Bab ini beri si pendahul uan, | at ar bel akang
masal ah, bat asan masal ah, maksud dan t uj uan

si stemati ka penulisan | aporan.

BAB || LANDASAN TECR

Bab ini nmenbahas nengenai uraian dasar teori yang
neliputi Robotika, M krokontroler serta konponen-konponen

el ekt roni k.



BAB |11 PERANCANGAN DAN PEMBANGUNAN APLI KASI  PENGENDALI
ROBOT  SOCCERDENGAN  MENGGUNAKAN  CGELOVBANG RADI O
FREKUENSI BERBASI S M KROKONTROLER

Bab ini berisi penjelasan nengenai per ancangan, dan
penbangunan perangkat keras elektroni ka dan nekanik dari
nm krokontrol er, penjel asan nengenai perancangan perangkat
| unak mi krokontrol er robot soccer dengan bahasa penrogranmman
C. Serta berisi nengenai spesifikasi sistem yang dirancang,
batasan dan kriteria perancangan. Selain itu juga diuraikan
mengenai proses penbentukan algoritma sistem diagram alir
yang di gunakan unt uk penrograman bahasa assenbl er, perangkat

yang nendukung perancangan.

BAB |V | MPLEMENTASI DAN PENGUJI AN

Beri si nmengenai kiteria pengujian sistem netoda
pengujian, proses yang dilakukan dalam pengujian dan
hasi | nya yang disertai analisa. Pada pengujian kalayakan
m krokontrol er wuntuk inplementasi sistem Pada pengujian
ki nerja sistem diurai kan nmengenai fungsional dan kel ayakan

si stem yang dirancang.

BAB V KESI MPULAN dan SARAN

Bab ini berisi kesinpulan-kesinmulan dari penbahasan
Tugas Akhir secara kesel uruhan dan saran untuk pengenbangan

| ebi h | anj ut.



