BAB 5

KESI MPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpul an
Setel ah nel akukan pengujian dan analisa terhadap
aplikasi robot jarak |jauh, nmaka penulis nencoba untuk

nenari k kesi mpul an sebagai beri kut

1. Per ancangan dan penbangunan Aplikasi robot soccer dan
kontrol nya yang berbasis m krokontroler telah berhasi
di bangun.

2. Pengi ri man data nenggunakan | C HT12E dan HT12D sangat
efektif karena telah tersedia sistem pengal amatan
di dal ammya dan data yang dapat dikirinkan oleh 1C
HT12E sebesar 4bit.

3. Antara rangkai an kontrol dengan rangkaian driver
di buat terpisah pada robot dikarenakan agar saat
terjadi pengendal i an notor tidak akan nengganggu
si stem kendal i pada m kr.okontrol er nya.

4. Kualitas transmtter sangat dipengaruhi ol eh power
yang masuk ke nodul pemancar dan antena - yang
di gunakan.

5.2 Saran

Beberapa saran yang dapat penulis berikan kepada
penbaca yang i ngin menggunakan, menmbuat at aupun
mengenbangkan aplikasi robot jarak jauh adalah sebagai
beri kut

1. Sebai knya nmenggunakan pemancar dua arah agar data yang
di ki ri mkan | ebi h cepat.
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Antena yang digunakan sebai knya nenggunakan antena
khusus untuk frekuensi 433MHz agar didapat kualitas
data yang | ebi h senpur na.

Untuk nenggerakkan notor DC sebai knya nenggunakan
sistem PWM (pulse weidth nodulation) agar didapat
ger akan yang | ebi h senpur na.

Batrei yang di gunakan sebai knya nenggunakan power yang
| ebi h besar agar robot dapat bertahan | ebih | ama.
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