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BAB 5

KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Setelah melakukan pengujian dan analisa terhadap

aplikasi robot jarak jauh, maka penulis mencoba untuk

menarik kesimpulan sebagai berikut :

1. Perancangan dan pembangunan Aplikasi robot soccer dan

kontrolnya yang berbasis mikrokontroler telah berhasil

dibangun.

2. Pengiriman data menggunakan IC HT12E dan HT12D sangat

efektif karena telah tersedia sistem pengalamatan

didalamnya dan data yang dapat dikirimkan oleh IC

HT12E sebesar 4bit.

3. Antara rangkaian kontrol dengan rangkaian driver

dibuat terpisah pada robot dikarenakan agar saat

terjadi pengendalian motor tidak akan mengganggu

sistem kendali pada mikrokontrolernya.

4. Kualitas transmitter sangat dipengaruhi oleh power

yang masuk ke modul pemancar dan antena yang

digunakan.

5.2 Saran

Beberapa saran yang dapat penulis berikan kepada

pembaca yang ingin menggunakan, membuat ataupun

mengembangkan aplikasi robot jarak jauh adalah sebagai

berikut :

1. Sebaiknya menggunakan pemancar dua arah agar data yang

dikirimkan lebih cepat.
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2. Antena yang digunakan sebaiknya menggunakan antena

khusus untuk frekuensi 433MHz agar didapat kualitas

data yang lebih sempurna.

3. Untuk menggerakkan motor DC sebaiknya menggunakan

sistem PWM (pulse weidth modulation) agar didapat

gerakan yang lebih sempurna.

4. Batrei yang digunakan sebaiknya menggunakan power yang

lebih besar agar robot dapat bertahan lebih lama.
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