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sembilan ekor yang tidak sesat."
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INTISARI

Kemajuan teknologi yang sangat cepat dan ketat
menuntut proses pembelajaran yang intensif dan kontinu
terhadap penerapan Ilmu Pengetahuan dan Teknologi.
Salah satu jenis teknologi yang sedang berkembang saat

ini adalah teknologi mikrokontroler. Teknologi
mikrokontroler banyak digunakan oleh perusahaan-
perusahaan besar sebagai pengganti PLC karena

perancangan rangkailan berbasis mikrokontroler relatif
murah, tetapi memiliki nilai ekonomis yang tinggi.

Peralatan listrik pada umumnya menggunakan listrik
AC, misalkan kipas angin, Air Conditioner, dan lampu.
Peralatan listrik pada suatu gedung yang luas dan lebih
dari dua 1lantai pada umumnya berjumlah banyak dan
terletak pada jarak yang berjauhan antara satu dengan
yang lainnya. Hal ini sangat merepotkan apabila harus
menghidupkan atau mematikan peralatan listrik, dan juga
bisa membahayakan Jjika terjadi korslet atau 1lupa
mematikan alat listrik yang jaraknya satu dengan yang
lainnya saling berjauhan. Oleh sebab itu diperlukan
sistem pengendalian jarak jauh dengan standard protocol
DMX512.

Melalui penelitian ini dihasilkan sistem
pengendalian peralatan listrik dengan menggunakan
mikrokontroler AT89S852 melalui standard protokol DMX
512. Dari komputer mengirimkan data DMX 512 dan diolah
receiver melalui RS485. Tujuannya untuk mengendalikan
jarak jauh vyang tahan terhadap noise dan memudahkan
untuk pengendalian yang terpusat.
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