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Penelitian yang berkaitan dengan teknologi robot
tel ah banyak dil| akukan. Beri kut wuraian singkat penelitian
sebel untmya yang berkaitan dengan pernmasal ahan pada
penelitian tugas akhir ini.

Adriono(2007) dalam penelitiannya nerancang dan
menbuat robot cerdas penmadam api yang nem|iki @ kemanpuan
nmenj el aj ahi arena pertandingan dan nel aksanakan tugas-
tugas yang ada dalam suatu kontes robot. Sensor. yang
di gunakan antara lain sensor ul trasoni k, sensor
phot odi ode, sensor WTron flanme detector, dan sensor
sound aktivasi . Kontr ol er yang di gunakan adal ah
m krokontrol er jenis. AVR vyaitu AfMega 16 dan ATTi nny
2313. Dal am nel akukan pergerakan nenyusuri dinding arena
di gunakan net ode penbobotan berdasarkan sensor ultrasonic
range finder. Metode penjel aj ahan | apangan yang di gunakan
pada robot ini nmasih dalam bentuk rmapping area untuk
menudahkan penrograman dan kondi si |apangan yang tidak
berubah. Selain itu robot ini juga memliki kemanpuan
unt uk nendet eksi posisii home yang berubah-ubah pada saat
start.

Simarmata (2004)dal'lam penelitiannya nerancang dan
menbuat robot pemadam api nmenggunakan sensor sensor jarak
(ultrasoni k), sensor panas (pyroelektrik), sensor cahaya
(Li ght Dependent Resistance / LDR), pemadam api (ki pas),
dan DC notor, yang kesenuanya itu dihubungkan ke satu



sistem  kontrol yaitu menggunakan m kr okontrol | er
AT90S8535 sehingga dapat nenanggapi perubahan kondi si
I i ngkungan dan penganbilan keputusan dari perubahan
t er sebut .

Creatonics Crew (2006) dal am penelitiannya nerancang
dan menbuat robot nmobil menggunakan gel ombang FM unt uk
nenmadankan api  berbasis m krokontrol er AT89S52. Robot
di kendal i kan secara jarak jauh dengan. pengendali an
wi rel ess  dengan nenggunakan frekuensi nodul asi  (FM
sebagai sebagai penbawa sinyal informasi untuk pengendal
gerak robot. Metode yang digunakan adal ah sinyal untuk
bel ok kanan, belok Kkiri, rmundur, maju dan kecepatan
putaran notor di beda-bedakan dan ditunpangkan pada
gel onbang FM

Pada penelitian yang sekarang dirancang dan di buat
robot" pemadam api -.dalam skala kecil, dinmana robot
bertugas nencari nyala api lilin dalam suatu ruangan dan
kenudi an nemati kan api tersebut dengan bantuan ki pas yang
dirgerakkan ol eh notor DC  Adapun_sensor yang di gunakan
adal ah sensor UVIron flane detector dan sensor hal angan
photodiode.~dan infra nerah. Kontroler yang  digunakan
adal ah m krokontrol er AT89S52 konpati bel dengan kel uarga
m krokontrol er MCS-51 yang nerupakan buatan dari ATMEL.





