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INTISARI

Analisis Balok Lengkung pada Portal Bidang, Siska Agustina, No.
Mhs: 09939, tahun 2004, PPS.Struktur, Program Studi Teknik Sipil, Fakultas
Teknik, Universitas Atma Jaya Yogyakarta.

Balok pada portal bidang dapat mempunyai bentuk yang bermacam-
macam, balok lengkung merupakan salah satu bentuk batang yang saat ini
semakin banyak digunakan, karena selain dari segi artistiknya, balok lengkung
juga sangat efektif untuk bentang yang besar, karena balok lengkung mempunyai
kemampuan mendistribusikan beban yang bekerja menjadi gaya aksial dan gaya
geser, sedangkan momen yang timbul relatif kecil.

Masalah analisis balok lengkung adalah menurunkan matrks kekakuan,
mencari persamaan tinggi penampang balok lengkung tak prismatis, dan membuat
program komputer. Pada tugas akhir ini batasan masalahnya adalah balok
lengkung berbentuk busur dari suatu lingkaran, pembebanan struktur berupa
beban titik pada titik kumpul, dan pengaruh torsi diabaikan.

Penurunkan matriks kekakuan diperoleh dengan menginvers matriks
fleksibilitas, sedangkan penurunan persamaan tinggi penampang balok lengkung
tak prismatis digunakan pendekatan persamaan polinomial berpangkat dua, dan
untuk pembuatan program ditulis dalam bahasa basic dan dikompilasi
menggunakan Microsoft Visual Basic 6.0.

Tugas akhir ini berhasil membuat suatu program yang dapat digunakan
untuk menganalisis balok lengkung pada portal bidang, baik balok lengkung
prismatis maupun balok lengkung tak prismatis pada penampang tingginya.
Analisis program balok lengkung pada portal bidang ini dibandingkan dengan
buku-buku referensi dan program SAP2000 sebagai program pembantu untuk
mendekati balok lengkung tersebut dengan segmen-segmen balok lurus. Hasil
perhitungan memperlihatkan bahwa unotuk balok lengkung prismatis apabila
dibandingkan dengan buku referensi terdapat perbedaan maksimal sebesar 3,122
%, sedangkan untuk balok lengkung tak prismatis pada tingginya apabila
dibandingkan dengan SAP2000 mempunyai beda sebesar 31,355 %. Pembuatan
program komputer untuk analisis balok lengkung tak prismatis pada lebar dan
tingginya, balok lengkung yang tidak terbatas bentuk lengkung dan menampiikan
hasil program dengan tampilan grafis merupakan topik yang menarik guna
melanjutkan studi ini.

Kata kunei : portal bidang, metode kekakuan, balok lengkung tak prismatis.
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{Arai} gaya ujung batang akibat beban pada batang

hy tinggi penampang batang ujung 7
h; tinggi penampang batang yjung j
hs tinggi penampang tengah bentang
S panjang lengkung batang

Sudut ¢ sudut yang dibentuk dari busur s
Sudut ¢  sudut yang dibentuk dari busur S

NJ Jjumlah titik kumpul

NR jumlah kekangan

NR} jumlah titik kumpul yang terkekang
M Jjumlah batang total

MAR jumlah batang lengkung

E modulus elastisitas batang

NLJ jumlah titik knmpul yang terbebani
Xy koordinat titik kumpul

B lebar penampang batang lurus

H tinggi penampang batang lurus

BR lebar penampang batang lengkung

HRI tinggi penampang ujung awal batang lengkung
HR2 tinggi penampang ujung akhir batang lengkung
HR3 tinggi penampang tengah bentang batang lengkung

R Jari-jari lengkung batang lengkung
Xo,Yo  koordinat titik pusat batang lengkung
rdx nilai kekangan arah horisontal

rdy nilai kekangan arah vertikal

rdz nilai kekangan rotasi

Px beban titik berupa gaya horisontal
Py beban titik berupa gaya vertikal

Pz beban titik berupa momen




