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INTISARI

PEMROGRAMAN PORTAL BIDANG DENGAN SUB STRUKTUR,
Ronald Rasubala, No. Mhs : 8875, tahun 2002, PPS Struktur, Program Studi
Teknik Sipil, Fakultas Teknik, Universitas Atma Jaya Yogyakarta.

Dewasa ini, untuk menyelesaikan suatu analisis struktur dituntut untuk
lebih cepat, tepat dan teliti. Oleh karena itu diperlukan adanya program-program
yang dapat menyelesaikan suatu permasalahan yang cepat dan akurat. Ada
berberapa metoda dalam menganalisis sebuah struktur bangunan, yang salah
satunya adalah dengan metoda kekakuan langsung. Dalam menyelesaikan suatu
kasus, -apabila struktur tersebut memiliki derajat kebebasan yang besar,
mengakibatkan operasi numerik (matriks) mempunyai dimensi yang besar.
Adanya keterbatasan hardware maupun sofiware diperlukannya suatu metoda/
teknik untuk mengatasi derajat kebebasan yang besar. Pada tugas akhir ini
digunakan metoda sub struktur yang diharapkan dapat mengurangi besarmnya
permasalahan numerik sehingga dapat mengatasi keterbatasannya hardware
maupun sofiware komputer.

Maksud dari tugas akhir ini adalah membuat suatu program komputer
yang dapat digunakan dalam menganalisis suatu struktur portal bidang dengan
metoda sub struktur sehingga didapat hasil berupa perpindahan pada titik kumpul,
gaya pada ujung batang dan reaksi pada tumpuan. Program komputer ditulis
dengan bahasa pemograman Pascal dan dikompilasi dengan menggunakan
Borland Delphi 5.0. Permasalahan utama pada program ini adalah menurunkan
matriks kekakuan sub struktur dan memisahakan matriks tersebut menjadi matriks
sub struktur, dan setelah dianalisis digabungkan kembali untuk mendapatkan hasil
keluaran pada program ini, yaitu perpindahan titik kumpul, gaya pada ujung
batang dan reaksi pada tumpuan.

Hasil yang diperoleh pada program ini dibandingkan dengan sofiware lain
yang telah ada, yaitu GRASP Version 1.20 dan SAP2000. Pengujian program
dibandingkan dengan GRASP didapat faktor kesalahan maksimum adalah sebesar
3,8121 % untuk uji perpindahan, 5,55489 % untuk uji gaya ujung batang dan
0,00318 untuk uji reaksi tumpuan. Pengujian program dibandingkan dengan
SAP2000 didapat faktor kesalahan maksimum adalah 6,08349 % untuk uji
perpindahan, 13,8419 % untuk uji gaya pada ujung batang dan 2,3019 % untuk uji
reaksi tumpuan. Faktor kesalahan ini dikarenakan kecilnya hasil yang didapat
sehingga dalam perbandingannya diperoleh perbedaan yang besar. Pada pengujian
hasil dari program dengan tanpa sub struktur dan dengan sub struktur didapatkan
hasil yang amat kecil dan dapat dibilang memiliki faktor perbedaan sebesar 0 %.
Pengembangan lebih lanjut dari program ini diharapkan dapat digunakan dalam
menganalisis struktur dengan derajat kebebasan yang lebih banyak dari portal
bidang, yaitu rangka batang ruang atau portal ruang,

Kata Kkunci : portal bidang, metoda kekakuan langsung, sub struktur, perpindahan
titik kumpul, gaya pada ujung batang, reaksi tumpuan.
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